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Zpisobi, Ze dva nebo vice segmentd €ar nebo os elips budou leZet
na stejné care.

Kromé geometrie, kterou vytvafite v naértu, miZete vybrat
viditelné hrany modelu a vrcholy, které cheete zadlenit do vazby.
Vybrané kiivky a vrcholy jsou automaticky promitnuty

do nafrtove roviny.
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Dal&i napovédu zobrazite stisknutim klivesy F1.
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3D operace gnodelem:
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‘Obdélnikové pole (Ctrl+Shift+R)

Umo#fuje vytvofit duplicitni prvky, télesa nebo objemovd télesa a
uspofadat je do fadicd a slouped nebo ve sméru trajektorie

Mazete uréit poet a interval prvkid nebo téles v poli. Jednotlivé
prvky kromé pévodniho Ize vypnout. Trajektorie sestrajend z
(isecek, oblouki, spline nebo ofiznutych elips miize vést jednim
nebo obéma sméry.

Daki napovédu zobrazite stisknutim klavesy F1.

i 2% Kruhové

Kurdrlr

2 Rizen

Kruhové pole (Ctrl+Shift+0)
Vytvofi duplicitni prvky nebo télesa a uspofada je do oblouku
nebo kruhového pole.

MiiZete uréit pocet a interval prvkd nebo téles v poli. Jednotlivé
wsleyty kromé pévodniho lze vypnout,
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DaRi napovédu zobrazite stisknutim klivesy F1.
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