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52. Semafor

1. Zadani ulohy:
Zapojte Arduino pro ovladani LED tak, aby se choval stejné jako na k¥izovatce. NapiSte program, proved'te
zapojeni.

2. Seznam pouzitvch soucastek:

1. deska UNO R3 (Nano V3) Arduino
2. LED dioda ¢ervena LQ D1

3. LED dioda zluta nebo oranzova LQ D2

4. LED dioda zelena LQ D3

5. 3x rezistor 220 Q R1azR3
6. nepajivé pole Bread Board ZY-204
7. vodice

3. Teoretickv rozbor:

Uvédomte si, jak funguje semafor na kiizovatce.
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Nejdtive sviti cervena, napi. 10 sekund.

Pak se na kratkou chvili rozsviti ervena i zluta, napt. 2 sekundu.

Pak se rozsviti zelena, napt. na 10 sekund.

Znovu se rozsviti na kratkou chvili zluta, napt. 2 sekunda, a po ni opé€t cervena.
Pouzgeme stejny postup jako v pifedchozim piikladu, vystup na OUTPUT a funkce "pinMode()".

<20 o

4. Schéma zapojeni
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5. Postup prace:

a) Podle schématu sestavte obvod na nepajivém poli.

b) Pomoci programu Arduino IDE napiste kod pro funkcei sestaveného obvodu.

c) Casy jsou kratsi nez na semaforech v provozu, protoze neni ¢as ¢ekat pii testovani tak dlouhou dobu,

neni ale nic jednodussiho ¢asy prodlouzit.
d) Zkontrolujte spravnost zapojeni a ¢innost obvodu.

e) Program pouziva deklarace proménnych, aby bylo mozné jednoduseji ménit ¢asovani. Deklarace se
sklada z datového typu (int), nazvu proménné (ledDelay) a hodnoty proménné (10000).

6. Program

7. Tipy pro ndarocné:

// Project 3 - Traffic Lights

int ledbelay = 10000; // delay in between changes
int redPin = 10;

int yellowPin = 9;

int greenPin = 8;

void setup() {
pinMode (redPin, OQUTPUT);
pinMode(yellowPin, OUTPUT);
pinMode (greenPin, OUTPUT);

}

void loop() {

// turn the red light on
digitalWrite(redPin, HIGH);
delay(ledDelay); // wait 5 seconds

digitalWrite(yellowPin, HIGH); // turn on yellow
delay(2000); // wait 2 seconds

digitalWrite(greenPin, HIGH); // turn green on
digitalWrite(redPin, LOW); // turn red off
digitalWrite(yellowPin, LOW); // turn yellow off
delay(ledDelay); // wait ledDelay milliseconds

digitalWrite(yellowPin, HIGH); // turn yellow on
digitalWrite(greenPin, LOW); // turn green off
delay(2000); // wait 2 seconds

digitalWrite(yellowPin, LOW); // turn yellow off
// now our loop repeats

a. Vytvoite dva semafory jdouci po sob¢.




