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23. Klopny obvod D

1. Zadani tlohy:
Sestavte Klopny obvod D pomoci integrovanych obvodi MH7400 a UCY7402. Tlacitka TL1 a TL2 budou
predstavovat logické vstupy D a C. K indikaci stavu na vystupu pouzijte LED diody.

2. Seznam pouZitych soucastek:

1. nepéjivé propojovaci pole Bread Board ZY-204
2. napajeci modul kontaktniho pole Yw Robot, 5 V/3,3V Sp

3. LED dioda LQ D, x

4. LED dioda LQ D,y

5. tlac¢itko mechanicky kontakt TL1, D
6. tlacitko mechanicky kontakt TL2,C
7. integrovany obvod MH7400, hradlo NAND 10
8.integrovany obvod UCY7402 hradlo NOR 10

3. Teoreticky rozbor:

Pti stisku tlacitka TL1 dojde k tomu, ze signal Q=0 a neg.Q=1, tudiz dioda y bude svitit zatimco dioda x ne.
Pokud nebude TL1 stisknuté, tak tak po projeti vS§emi hradly Q=1 zatimco neg.Q=0. Pfi stisknuti hodin
znacenych symbolem C, klopny obvod se zablokuje.

4. Schéma zapojeni:
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5. Postup prace:

a) Sestavte funkéni schéma pomoci programu pro simulaci obvodu.

b) Zapojte obvod podle schématu zapojeni na nepéjivém poli.

c) Stiskem tlacitka TL1 a TL2 rozsvicujte diody x, y a vysledek zapiste do pravdivostni tabulky.

6. Pravdivostni tabulka:

Vstup C Vstup D Vystup X Vystup Y
0 0
0 1
1 0
1 1

/. Zhodnoceni ulohy:
a) Vysvétlete chovani obvodu v zavislosti na spinani tla¢itek D a C.
b) Porovnejte funkci klopného obvodu D na zaklad¢ stisknuti vstupniho signalu D a hodin C.




