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19. Monostabilni klopny obvod

1. Zadani ulohy:
Sestavte monostabilni klopny obvod pomoci integrovaného obvodu MH7400.

2. Seznam pouzitych soucastek:

1. nep4jivé propojovaci pole Bread Board ZY-204
2. napajeci modul kontaktniho pole Yw Robot, 5 V/3,3V Sp

3. LED dioda LQ D1, X
4. rezistor 1 kQ R1

5. rezistor 1 kQ R2

6. rezistor 1kQ R3

7. rezistor 220 Q R4

8. kondenzator 200 pF Cl

9. kondenzator 200 pF C1

10. tlac¢itko mechanicky kontakt TL1, A
11. integrovany obvod MH7400, hradlo NAND 1, 2, 3, 4 10

12. tranzistor BC549 (KC238, BC547, BC548) TR1, TR2

3. Teoreticky rozbor:

Tteti typ klopného obvodu, ktery mizeme vytvotit pomoci ¢islicového integrovaného obvodu MH 7400 je
monostabilni klopny obvod. Tento typ ma pouze jeden stabilni stav, ktery mize byt fizen vhodnym signalem.
Takto vyvolany impuls na vystupu monostabilniho klopného obvodu svou dobou trvani odpovida piedem
zvolenému stavu, daném kapacitou kondenzatoru. Plati zde pravidlo - jeden impuls vystupniho signalu
odpovida kazdému vstupnimu impulsu.

Nas monostabilni klopny obvod je navrzen pro spusténi kazdym kladnym impulsem. Je-li tla¢itko TL1
nestisknuté, je na vstupu invertoru (hradlo €. 1) log. 0. Je-li tlacitko stisknuto, je na vstupu invertoru log. 1.

Délka trvani logického stavu na vystupu je konstantni bez ohledu na dobu stisknuti tla¢itka. Pfidrzime-li
tlacitko TL1 déle nez asi 1 sekundu, LED dioda D1 zhasne okamzikem uvolnéni tlacitka.

Tranzistorové zapojeni pro snazive.

4. Schéma zapojeni:
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5. Postup prace:

a) Sestavte funkéni schéma pomoci programu pro simulaci obvodu.

b) Zapojte obvod podle schématu zapojeni na nepéjivém poli.

¢) Opakovanym spindnim tlacitka TL1 s riznou dobou sepnuti ovéite funkci monostabilniho klopného obvodu.

6. Zhodnoceni ulohy:

a) Podle schématu zapojeni vysvétlete ¢innost monostabilniho klopného obvodu.
b) Vysvétlete, ¢im je dana doba, po kterou se obvod nachazi v nestabilnim stavu.




