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8. Mechanické spinani ,,NAND* obvodu

1. Zadani ulohy:
Proved’te zapojeni obvodu ,,NAND* pomoci mechanickych spinac¢t. Tla¢itka budou piedstavovat logické
vstupy A a B. K indikaci stavu na vystupu pouzijte LED diodu.

2. Seznam pouzitych soudastek:

1. nep4jivé propojovaci pole Bread Board ZY-204
2. napajeci modul kontaktniho pole Yw Robot, 5 V/3,3V Sp

3. LED dioda LQ D, X

4. rezistor 220 Q R

5. tlacitko mechanicky kontakt TL1

6. tlacitko mechanicky kontakt TL2

3. Teoreticky rozbor:

Dalsi ze zékladnich logickych funkci jsou funkce ,,NAND*. Je pfesné opacna funkci ,,AND* Jsou-li obé
tlacitka nesepnuta (log. 0), LED dioda sviti, indikuje na vystupu log. 1. Je-li jedno z tla¢itek A nebo B
stisknuto, LED dioda stale sviti. Jsou-li sepnuty oba spinace A i B, LED dioda nesviti, indikuje log. 0.

Logicka rovnice pro tuto funkcije X=A.B

4. Schéma zapojeni:
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S. Postup prace:

a) Sestavte funkéni schéma pomoci programu pro simulaci obvodu.

b) Zapojte obvod podle schématu zapojeni na nepéjivém poli.

c) Stiskem tlacitek A a B nastavujte postupné vstupni trovné log. 0 a log. 1. Do pravdivostni tabulky zapisujte
vystupni hodnotu log. 0 nebo log. 1 indikovanou LED diodou.

6. Pravdivostni tabulka:

7. Zhodnoceni ulohy:

Vstup Vstup Vystup
A B X
0 0
0 1
1 0
1 1

a) Vysvétlete chovani obvodu v zavislosti na spinani tlacitek A a B.
b) Vysvétlete logickou funkcei ,,NAND* a uved’te jeji vyuziti v praxi.



